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(57) Abstract: The invention relates to a circuit arrangement for self-commuting control of a brushless, permanently excited direct 
current motor. Said circuit arrangement determines the commutation interval by evaluating the induction signal of a signal phase A 
capacuve interference suppression component is arranged between the signal phase and an adjacent motor phase in the commutation 
cycle in order to suppress interferences of the induction signal. The capacitive interference suppression component is dimensioned 
in such a way that interfering influences of the power-switch element upon the induction signal are compensated for. This makes it 
possible to more accurately determine the momentary rotating position of the rotor and, hence, a differentiated control or adjustment 
of performance-influencing manipulated variables during operation. This has positive effects upon the efficiency, the power/weight 
ratio and energy consumption of the motor and enables stable operation.. 



«S| (57) Zusammenfassung: Zur selbstkommutierenden Ansteuerung eines bttrstenlosen, permanenterregten Gleichstrommotors wird 

Oeine Schaltungsanordnung vorgeschlagen, welche den Kommutierungszeitpunkt durch Auswertung des Induktionssignals einer Si- 
gnal-Phase besdmmt. Zur Entstorung des 
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Induktionssignals wird ein kapazitives Entstorbauteil zwischen der Signal-Phase und einer im Kommu-tierungszyldus benachbarten 
Motor-Phase angeordnet. Das kapazitive Entstorbauteil wird so dimensioniert, dass die Storeinflusse der Leistungs-Schaltelemente 
auf das Induktionssignal kompensiert werden. Dies ermoglicht eine genauere Bestimmung der momentanen Drehposition des Rotors 
und so eine differenzierte Ansteuerung oder Regelung leistungsbeeinflussender StellgroBen im Betrieb. Dies hat positive Auswirkun- 
gen auf den Wirkungsgrad, das Leistungsgewicht und den Energieverbrauch des Motors und ermoglicht einen stabilen Betrieb. 



